
PROJEKT
Integrace autonomních vozů do testování
pasivní bezpečnosti za pomoci digital-twin
modelu, Reg. č.
CZ.01.01.01/01/22_002/0000569
je spolufinancován Evropskou unií.

Cílem projektu je vyvinutí vysoce sofistikovaného přístupu pro řešení bezpečnosti posádky u autonomních
vozidel, jež se významně může lišit od současných vozidel z důvodu rozdílných jízdních pozic posádky.

Více projektů podpořených Evropskou unií na www.mapaprojektu.cz
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